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MCI 15

MCI 25, MCI 30 I�O,
MCI 40�3D I�O

MCI 50�3 I�O

Габаритные размеры,

мм (дюймы)
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Работа при высоких
температурах

Если устройство плавного пуска используется без байпасирующего контактора

Не используется с MCI 3Защита от перегрева При необходимости дополнительной
защиты от перегрева пускатель может
быть оборудован термостатом, который
устанавливается в паз с правой стороны
устройства.

Кодовый номер термостата 037N0050.

Варианты присоединения см. в таблице
“Примеры применения”.

Монтаж Пускатели сконструированы для
установки в вертикальном положении.
Если они устанавливаются
горизонтально, то величина тока
нагрузки должна быть уменьшена
на 50 %.

Для пускателя не требуется
дополнительного свободного
пространства сбоку.

Расстояние между двумя вертикально
установленными пускателями должно
быть не менее 80 мм (3,15").

Расстояние между пускателем и верхней
(нижней) крышкой корпуса должно быть
не менее 30 мм (1,2").

* Минимальное свободное пространство по бокам 10 мм.

Если устройство плавного пуска используется совместно с байпасирующим
контактором
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Примеры применения Защита от перегрева

Пример 1.

Термостат присоединяется
последовательно в управляющий контур
пускателя. Если температура
теплоотвода превышает 90 oС,
пускатель отключается.
Внимание! При уменьшении

температуры примерно на 38 ОС

контроллер вновь включится в

работу, что может быть

неприемлемо в некоторых случаях.

Пример 2.

Термостат присоединяется
последовательно в управляющий контур
контактора. Если температура
теплоотвода превышает 90 oС, контактор
размыкается. Для повторного запуска,
необходимо осуществить ручной сброс.

Плавный пуск с линейным управлением

Когда контактор C
1
 замыкается,

MCI начинает пуск двигателя
в соответствии с установленными
значениями времени пуска
и начального момента на валу
двигателя.
Когда контактор C

1
 размыкается,

двигатель мгновенно
останавливается.
В этом случае на контакторе нет
нагрузки во время пуска, и он
работает только с номинальным
значением тока электродвигателя.
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Когда управляющее напряжение
подается на А

1
�А

2
, MCI начинает пуск

двигателя в соответствии
с установленными значениями времени
пуска и начального момента на валу
двигателя.
Когда управляющее напряжение отклю�
чается, двигатель плавно останавли�
вается в соответствии с заданными
настройками.

Для того чтобы отключение питания
произошло мгновенно, установите
время останова равным 0.

Плавный пуск и плавный останов
Плавное реверсивное управление
двигате�лем осуществляется
соединением реверсивного контактора
RCI и плавного пускателя.

Реверсивный контактор определяет
направление вращения, а контроллер
MCI обеспечивает плавный пуск.

Плавный пуск
Если не требуется плавный останов, то
схема может быть упрощена
соединением управляющего контура
пускателя и основных контактов
(см. схему с линейным управлением
двигателем, стр. 145).

Задержка между переключением
прямого и обратного вращений
длительностью 0,5 с позволяет избежать
повреждения обору�дования.

Вместо электронного реверсивного
контактора может быть использован
обычный электромеханический
реверсивный контактор. Благодаря
тому, что плавный пускатель
обеспечивает малые пусковые токи,
значительно увеличивается срок службы
контактора.

Применение мягкого пускателя совместно с реверсивным контактором

Плавный пуск с входным управлением
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Примеры применения MCI совместно с байпасирующим контактором

При байпасировании пускатель MCI
не нагревается, таким образом ток
полной нагрузки двигателя
определяется в соответствии
с таблицей на стр. 6.

Функция байпасирования легко
реализуется благодаря наличию
встроенного дополнительного
контакта (см. схему соединений).
Поскольку контактор замыкается
всегда после пуска, то он выбирается
по тепловому току (AC�1).


